GridInterface

isBadLocation( )

MapInterface

getRouteVector( ) getReverseVector( )

GridIteratorInterface

operator++( ) setShortestPath( )

1

GridCellRep

0..* 1

1

1 RobotControl

1

GridIteratorRep

1..* GridCell setRouteLength( )

1

1 <- osoittaa 1

Map

1

1 antaa reittivektorin ->

1

GridIterator

1 1

GridRep

makeMarginal( )

1..* 1 sisältää ->

1 MapRep

dijkstra( ) isFreePath( ) 1

<- käyttää reitinlaskennassa 1 Grid

1

1

1 <- sisältää

MapConverter {static}

main( )