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Harjoitustehtavat

. Todista etta erilaisilla koneilla AHNE algoritmin kilpailukyky
on Q(m).

. Todista etta erilaisilla koneilla AHNE algoritmin kilpailukyky
on O(m).
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Erilaisilla koneilla AHNE Q2(m)

Olkoon koneet 1 < i < m Ja merkitdan konetta m myaos
iIndeksilla 0. Tyolla J,., 1 < k < m, on ajoaika

l14+€ josi=Fk—1,
Pki= 1« ¢ josi1 =k,

2m muuten.

Optimi skeduloi tyon J,. koneelle £ — 1, joten OPT =1 + .
AHNE skeduloi J;. koneelle k. Mahdollinen valmistumisaika 7;
koneella 7 on

(= k—14+1+e=k+e josi=Fk—1,
;i « =k josi =k,

\ > 2m muuten.
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Erilaisilla koneilla AHNE Q2(m)

Viimeinen tyo J,, skeduloidaan koneelle m ja ty0 vaatii
ajan p,, » = m. AHNE algoritmin kilpailukyky on siis
vahintaan {7, joka on mielivaltaisen lahella m:aa.
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Erilaisilla koneilla AHNE O(m)

Huomataan, etta
1
OPT > — E ' :
= . milnpk,z

Merkitaan 74 (k) AHNE algoritmin tyOaikaa £:lla ensimmaisella
tyolla. Todistetaan, etta To(k) < > ./ ; min; pg ;.

Vaite selva kun k£ = 1. Tarkastellaan tyota J;. ;. Jokin kone j
minimoi ty0ajan p;.1 ; Ja tuon koneen valmistumisaika on

korkeintaan T(k). Nain ollen

Talk+1) <Tq(k) + Dkt1,5 < E minpg ; < m- OPT.
0
k'<k
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