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1.

Esitd luentojen Algoritmista 3.3.2 (lopusta alkuun kantalukujirjestdminen) yleis-
tetty versio, joka toimii myos eripituisilla merkkijonoilla lauseen 3.3.4 mukaisessa
ajassa O(||R|| + mo), missé ||R|| on jonojen kokonaispituus ja m on pisimmén
jonon pituus.

. Esitéd joukolle {MANNE, MANU, MINNA, SALLA, SAUL, SAULI, VIHTORI}

(a) tiivistetty trie,
(b) tasapainoinen ternadripuu, ja

(c) tehostetun merkkijonobinddrihaun (algoritmi 3.7.7) kdyttdméat taulukot
LLCP ja RLCP.

. Anna Icp-vertailutekniikkaa kiyttava lisdysjarjestdmisalgoritmi merkkijonoille.

Normaali lisdysjirjestdminen (insertion sort) 18ytyy useimmista algoritmien pe-
rusoppikirjoista ja esimerkiksi Tietorakenteet-kurssin luentomuistiinpanojen al-
kupaésta.

Hahmonsovitus loppuosapuussa vie ajan O(m+occ), misséd m on hahmon pituus ja
occ esiintymien lukum&aréd. Oletetaan, ettd halutaan tietdd vain esiintymien luku-
médrd, ei itse esiintymid. Kuvaa kuinka loppuosapuuta voi muuttaa lineaarisessa
ajassa niin, etti esiintymien lukuméérd saadaan selville ajassa O(m).

. Muodosta merkkijonolle LALLILLA loppuosapuu loppuosalinkkeineen

. Jonon X = agay ...a,—1 peilikuva on jono a,_ia,—o...ag. Esitd menetelmé, joka

I6ytad annetusta tekstistd T' pisimmén sellaisen osajonon X, ettd T sisdltdd osa-
jononaan myds X m peilikuvan. Menetelmén tulee toimia ajassa O(|T).



